rovnice roviny
parametrická rovnice roviny
[image: https://kmd.fp.tul.cz/externi-data/Dynamicke%20obrazky/pr6/AG06_03_vektorovy-tvar-rovnice-roviny/AG06_03_vektorovy-tvar-rovnice-roviny_html.png]Rovnice  se nazývá parametrická rovnice roviny (nebo také parametrické vyjádření roviny) určené bodem  a směrovými vektory , pro které platí . Proměnné  se nazýváme parametry.
Obrázek 1. rovina

Cv 1. jsou dány body . vyjádřete rovnici
a) roviny 
B) určete souřadnice bodu  tak, aby ležel v rovině 
[image: ]
Obrázek 2. 


[bookmark: _GoBack]Cv 2. zjistěte, zda body  leží v jedné rovině pomocí rovnice roviny.
[image: ]
Obrázek 3.

obecná rovnice roviny
Obecná rovnice roviny má tvar , kde koeficienty  nejsou současně nulové a jsou to koeficienty normálového vektoru roviny (vektoru kolmého k rovině). Proměnné  jsou souřadnice bodu ležícího v rovině.
[image: ]
Obrázek 4.


Cv 3. napište obecnou rovnici roviny zadanou body .
[image: ]
Obrázek 5.
Cv 4. napište obecnou rovnici rovin zobrazené na následujících obrázcích.
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Obrázek 6.
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Obrázek 7.
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